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Conduccion auténoma y Sistemas Avanzados de Asistencia
a la Conducciéon (ADAS)

Nuevas arquitecturas para vehiculos inteligentes (Software Defined Vehicles).

Desarrollo de sensores, radares y camaras para la digitalizacion de los vehiculos.

Sistemas de navegacion y control cooperativos y adaptativos.
Soluciones de interaccion persona-maquina (HMI).

Sistemas avanzados basados en Inteligencia Artificial (1A).
Pilotos de conduccion auténoma en entornos controlados.
Ciberseguridad y supervision para minimizar los riesgos.

Gestion de la movilidad (Mobility as a Service)

Gestion de datos (Mobility Data Spaces y Floating Car Data).
Nuevos modelos de movilidad y centros de gestion de trafico.
Monitorizacion e integracion de diferentes modos de movilidad
en el entorno urbano.

Nuevos conceptos de vehiculo (micromovilidad, dltima milla, etc).
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Move to Future

Entorno de referencia global para el diseiio,
ensayo y validacién

Medios, laboratorios y pistas para validacion de ADAS.
Entornos en condiciones reales de prueba y validacién
de funciones.

Normativa y condiciones regulatorias favorables.
Corredores de sistemas cooperativos V2X.

Desarrollo de la plataforma DGT 3.0.

Conectividad e infraestructura inteligente

Despliegue de servicios cooperativos V2X a través de 5G (celular)

e ITS-G5 (corto alcance).

Interoperabilidad entre distintos sistemas (embarcados/infraestructura).
Punto de Acceso Nacional (NAP) para publicacion de eventos V2X.

Uso del vehiculo como nodo sensorial para suministrar informacion.




